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SPECIFICATIONS TECHNIQUES

AERIEN

1. Type : Radiateur 40 cm ( sous radome )

2. Largeur du faisceau: Hor. 5.7° )
Vert. 30°

3. Atténuation lobe latéral : Dans + /- 20°= -20dB ou moins
Hors + /- 20° = -25dB ou moins

4. Polarisation : horizentale

5. Vitesse de rotation : 24 tours/minute

EMETTEUR (dans le radome)

. Magnétron : E3589
. Fréquence : 9410 MHz + /- 30 MHz, PON
. Puissance de créte 2 kW nominal
. Largeur d'impulsion et fréquence de répétition :
0.121s/2100 Hz (0.25 a 1 NM)
0.3 1s/1200 Hz (1.5 a 3 MN)
0.8 us/600 Hz (4 a 16 MN)
. Fréquence intermédiaire : 60 MHz
. Accord : automatique
. Bande passante : 7 MHz
. Duplexeur : Circulateur a ferrite et limiteur a diode
. Facteur de bruit : 9 dB nominal

HWN =
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INDICATEUR

1. Ecran : 7", vert phosphorescent (8 niveaux) - Pixels = 481 (H) x 640 (V)
2. Echelles et cercles fixes

Echelles 0.25 0.5 075 1 15692 3 4 8 8 12 16 24 MN
Cercles fixes 0125 0125 025 025 05 054 1 2 2 3 4 6 MN
Nombre cercles 2 4 3 4 3 diesd- 4 3 4 4 4 8




. Relévement : Résolution = 6.2°
. Précision meilleure que 1°
. Portée minimum : 39 m

oW

6. Indicateurs : Ligne de foi, Echelles, Cercles fixes, VRM, EBL, indicateur accord,
Zone alarme, curseur, point de passage (option)

7. Indications alpha numériques : Echelle, distance entre cercles fixes, ST-BY, FTC
(anti-pluie), IR (suppression d’interférences), GUARD (zone de surveillance),
ES (agrandissement d’écho), Distance/relévement d'un point repéré par le
curseur, EBL, VRM, Intervalle de temps entre les points de tragage et temps
de tragage (PLOT), Décalage, Zoom, Veille ;
En option : position (L/L), Vitesse bateau (SPD), Distance et relevement d’un
waypoint (WP), cap compas (MAG ou GYRO)

8. Fonctions décalage et zoom : incorporées
9. Mode 'VEILLE" : a sélectionner par le menu

10. Data navigation : format NMEA 0183 ($**GLL, $* BWC, $** BWR, $** VTG,

$** VHW, $** HDG, HDT, HDM et sentences composites $**RMA, $**RMB,
$** RMC) ou CIF

CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT

1. Aérien : -25°a + 70°C 2. Indicateur : -15°a + 55°C

ALIMENTATION

10.2 a2 31.2 V cc, consommation 33 W environ (18 W en mode économie) (1721)
100/110/220/230 V ca, 50/60 Hz, 1 @ (avec alimentation)

ELOIGNEMENT DU COMPAS

1. Aérien: 1,8 m 2. Indicateur : 0.5m




EQUIPEMENT STANDARD

¢ Indicateur :
Dimensions : 276mm (I) X 223,5mm (h) x 248 (p) - Poids = 4,8 kg

e Aérien

Dimensions : @ 435 mm x 210 mm (h) - Poids = 4,5 kg
e Lot d’installation comprenant

* 15 m de céble avec connecteurs

* Cable d'alimentation de 3,5 m avec connecteur

* Vis M6 (5) pour montage indicateur
* Pour montage aérien :4 vis M10 + 4 rondelles plates + 4 rondelles grower

e |lotd’accessoires comprenant
* 1 étrier support pour I'indicateur

* 2 molettes de serrage
* 2 fusibles 5A

EQUIPEMENTS EN OPTION

e - Alimentation PR-62 pour 110 V ca (0.000.0006.A)

e - Alimentation PR-62 pour 220 V ca (0.000.0007.A)

e - Kit d’encastrement (5.069.0401.A)

e - Etrier support pour antenne (5.069.0201.A) pour 1721 (voiliers)
e - Céble antenne 20 m (5.069.0101.A)

e - Cable gyrocompas (8 m) avec connecteur (5.000.1138.A)
Cable assy *A* avec connecteur (5.069.0106.A)

_13u_uzZy
- Cable NMEA (5 m) avec connecteur {5-:666- A) - 0o
Cable assy *B* avec connecteur (5.069.0107.A)




PRESENTATION FACE AVANT

PUSH PLOT
EconomY e palN

BRILL

— RANGE

' RING
EBL V R Mi
MENU

—

SHIFT
Z00OM

&

GUARD

HiH

GAIN : Regle la sensibilité de réception, pour une meilleure
définition de I'image
PUSH/HM OFF : Efface temporairement la ligne de foi

AIC SEA : Supprime les échos de retour de vagues
(fonction utile sur les petites échelles o ils risquent de cacher les amers re-

cherchés
PUSH/PLOT : Marche/arrét de la fonction "suivi de cible".
AIC RAIN : Supprime les retours d’échos de pluie

PUSH/FTC : Supprime les échos parasites générés par de for-
tes précipitations

[POWER] : Mise en marche
[POWER] + [TX] (simultanément) : arrét

[TX] : Permet au radar d’émettre ou de se caler en position
"attente"

ECONOMY : Témoin (vert) confirmant la position "attente”

[BRILL] : Reégle lintensité lumineuse selon la clarté ambiante

[RANGE] : Sélectionne les échelles ("+ "pour incrémenter,
""pour décrémenter).
Sélectionne également les thémes du menu

[SHIFT/ ZOOM] : Dans l'ordre : 1) excentrage de I'image, 2) enclenchement de la
fonction zoom, 3) retour a 'image normale

[RING]

. Visualisel/efface les cercles fixes

[EBL] : Visualise/efface I'alidade électronique permettant de mesurer le gisement

[VRM] : Visualise/efface le marqueur d’échelle variable

[GUARD] : Enclenche/arréte 'alarme de surveillance

[MENU] : Visualise/efface le menu & l'écran

TRACKBALL : Boule commandant le déplacement du curseur, du VRM, de I'EBL,

etc...




PRESENTATION DE L’ECRAN

PLOTTING (TRACAGE)

RELEVEMENT COMPAS TEMPS ECOULE
ECHELLES ou GYRO (option)

TEMPS DE TRACAGE

DISTANCE ENTRE
CERCLES FIXES

1 DR S . | INDICATEUR ACCORD
INDIGATION ZoOM | 5. By L15.0 FLOTI%’*’:‘ aﬁ | | AGRANDISSEUR ECHOS
ou DECALAGE (SHIFT) L L ARNIE
VEILLE | S Fre
SUPPRESSION
LIGNE DE FOI INTERFERENCES
CURSEUR - i
~ EBL
ZONE DE SURVEILLANCE - (alidade électronique de
—- relévement)
VRM
(marqueur d'échelles
variable)

CERCLES FIXES

INDICATIONS EBL T '~ INDICATIONS VRM

INFO. CURSEUR
RELEVEMENT
DISTANCE

NOTE :

- Le tour de I'écran est divisé en degrés (petits traits fins) ; pour un repere plus
rapide, les dizaines de degrés sont représentés par des traits plus longs.

- La ligne radiale a 0 est Ia ligne de foi. Celle-ci indique le cap du bateau et est
affichée en permanence sur 'écran,

- Un balayage complet de I'écran correspond a une rotation complete du rateau de
I’aérien




UTILISATION

| - MISE EN MARCHE / ARRET

Mettez le radar en route en appuyant sur [POWER] : le panneau avant s’éclaire, et com-
mence alors un décompte de 1 mn 30 s (visualisé au centre de 'écran), temps nécessaire
au préchauffage du magnétron.

FURUNO

q ST - BY

NOTE : pour l'arrét complet du radar, appuyer simultanément sur [POWER] et [TX].

Il - PREMIERES OPERATIONS

1. RECEPTION DES ECHOS (touche TX)

Une fois le décompte terminé, apparait sur I'écran I'indication ST-BY (stand-by = attente
ou arrét temporaire) : le radar est prét a fonctionner, mais aucun écho ne s'affiche.

a) Pour faire apparaitre I'image :
appuyez sur la touche [TX] : 'écran s’éclaire, I'aérien commence sa rotation, les
echaos s’affichent.



b) Arrét temporaire :
Si vous n'utilisez pas votre radar, mais que vous voulez le garder prét a fonctionner,
re-appuyez sur [TX] pour le mettre en mode ECONOMIQUE (I'indication ECONOMY

s'éclaire sur le panneau des commandes au bout de 2 a 3 secondes).
L'appareil est sous tension, mais 'image n’apparait pas. Cette fonction permet donc
de garder le radar prét a fonctionner, tout en économisant la durée de vie du magné-

tron.

2. SELECTION DE L’'ECHELLE [- RANGE + ]

1 2nm

3. 0Nm

E

Le choix de I'échelle détermine automatiquement le
nombre de cercles fixes et la distance qui les sépare, la

largeur d’'impulsion et la fréquence de répétition.

L’échelle en cours et la distance entre cercles fixes ap-

paraissent en haut a gauche de I'écran.

Pour sélectionner une échelle, appuyez sur le ™ " de la touche [RANGE] pour incrémen-

ter ou sur le

pour décrémenter.

—
| Echelles (MN)

|

L

025 |05 |075 | 1 15 |2 12 |16 | 24
Dist. Cercles fixes |0.125 |0.125 | 0.25 0.25 05 |05 ) 4 6
| Nombre de cercles | 2 4 3 4 3 |4 4 4 4

3. REGLAGE DE L’ACCORD

L’accord du récepteur se fait automatiquement a chaque mise en route, c’est pourquoi
vous ne trouvez aucune commande TUNE sur le panneau avant. L'indicateur en haut a

droite permet de visualiser le bon fonctionnement de I'accord.




4. REGLAGE DU GAIN (GAIN)

Avec la commande GAIN, vous réglez la sensibilité de réception, et par conséquent la
force des échos. Faites apparaitre un maximum d’échos tout en conservant un leger souf-
fle.

Pour vous familiariser avec cette fonction, observez I'écran pendant que vous manipulez
la commande GAIN, c’'est-a-dire en la tournant a fond a droite ou a gauche.

Sélectionnez cependant une grande échelle (12 ou 16 MN) et vous verrez apparaitre de lé-
gers parasites sur I'écran lorsque la commande sera a 2 ou 3 heures. Ce souffle ira en
s'amplifiant au fur et @ mesure que vous tournez la commande dans le sens horaire.

Réglage trop fort Réglage correct Réglage trop faible

NOTES SUR LE REGLAGE DU GAIN

e |l peut parfois étre utile de réduire légérement le gain pour améliorer la résolution
de I'échelle, éclairer une image ou réduire les échos de pluie ou de neige.

o La résolution d’échelle est une capacité du radar a afficher clairement sépares
les échos de 2 cibles trés proches. Ceci peut étre obtenu en réduisant le gain.

e En zones trés fréquentées, il est préférable de réduire légerement le gain.
Mais attention : des échos faibles peuvent passer inapergus.

o Par gros temps, des échos de bateaux peuvent étre masqués si le gain est sur
réglage normal.

¢ Ne pas oublier de revenir en position normale aprés chaque réglage particulier
temporaire.



5. REGLAGE A/C SEA (anti-clapots)

Sur les petites echelles, vous pouvez étre géné par des échos de retour de vagues (d’au-
tant plus importants que la hauteur de I'aérien est petite) se traduisant par de nombreux
bruits intermittants apparaissant dans la partie centrale de I'écran. Ces échos peuvent étre
réduits en agissant sur la commande A/C SEA (anti-clapots).

Cette commande permet de réduire I'amplification des échos sur les petites échelles et de
les agrandir au fur et a mesure que I'échelle augmente ; 'amplification sera ainsi normale

sur les échelles ou I'on ne distingue pas de clapots. La commande A/C SEA est opérante
jusgu’a 4 milles nautiques.

Le réglage idéal de ' A/C SEA doit permettre d’obtenir un clapot divisé en petits points, et
de distinguer nettement les cibles de petite taille.

Commande A/C SEA Commande A/C SEA
al'arrét en fonctionnement

NOTES SUR LE REGLAGE DE L’A/C SEA

e |l ne faut surtout pas enlever totalement ces bruits de I'écran. En effet, si vous tour-
nez la commande a fond dans le sens horaire, I'écran devient noir et vous risquez
ainsi de ne pas voir des cibles comme les bouées, balises, etc..., surtout si le gain
n‘est pas correctement réglé.

C’est pourquoi il est important de toujours laisser un léger souffle sur 'écran, pour
étre sUr que toutes les cibles s’afficheront. §'il n'y a pas de retour de vagues, tour-
nez la commande a fond dans le sens anti-horaire.

e Dans un port, le GAIN étant réglé de fagon a ce qu'il y ait un léger souffle sur
Iécran sur les grandes échelles, agissez sur la commande A/C SEA sur une petite
échelle, de fagon a bien distinguer les cibles qui sont proches. Ce réglage restera-
valable pour toutes les échelles.

e En pleine mer, ol il n'y a pas de cible définie sur les petites échelles, et dans de
bonnes conditions, réglez le GAIN sur une grande échelle de fagon a avoir un lé-
ger souffle sur 'écran, puis régler 'A/C SEA jusqu'a ce qu’un léger clapot appa-
raisse autour du bateau (au centre).
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6. REGLAGE DE A/C RAIN (anti-écho de pluie)

Par gros temps (pluie, neige), I'écran est recouvert de parasites facilement reconnaissa-
bles a leur aspect "laineux". Afin de les réduire ou de les supprimer, et distinguer les échos
de cibles, agissez sur la commande A/C RAIN.

e

Circuit FTC a FTC en fonction
I'arrét ) Interférences réduites

Si ces parasites sont trés impartants (grain violent, tempéte de neige, etc...), appuyez sur

A/C RAIN pour activer la fonction FTC (Fast Time Constanti) et réglez la commande jus-
qu'a disparition des parasites.

Lindication "FTC", en haut & droite de I'écran, confirme ['utilisation du FTC.

7. LUMINOSITE (BRILL)

En fonction de la lumiére ambiante, vous pouvez régler la luminosité de I'écran par appuis
successifs sur la touche [BRILL]. Vous vous arréterez sur un des 8 niveaux proposeés.

8. SUPPRESSION D'INTERFERENCES RADAR

Le fonctionnement de radars dans les environs peut générer des interférences, apprais-
sant sur I'écran sous forme de lignes pointillées instables.

o,

2

Fonction IR (suppression Fonction IR (suppression interfé-
interférences radar) a l'arrét rences radar} en fonctionnement




Pour supprimer ces interférences, appelez le MENU avec la touche [MENU], et sélection-
nez '2. I. REJECT" en agissant sur le trackball.

Puis activez la fonction en sélectionnant "ON" (tapez la touche [RANGE]) : I'indication IR
apparait en haut a droite de I'écran.

9. ECLAIRAGE DU PANNEAU AVANT

Vous pouvez également régler le niveau de luminosité du panneau de commande.
Tapez la touche [MENU] et, avec le trackball, sélectionnez "3. PANEL DIMMER"
Effctuez le réglage avec le + ou le - de la touche [RANGE].

10. SUPPRESSION DE LA LIGNE DE FOI

La ligne de foi (ou visualisation du cap) apparatit en continu sur I'écran.
Dans le cas ou elle masquerait des échos, vous pouvez la supprimer temporairement en
maintenant appuyée la commande GAIN (HM OFF).

Il - FONCTION "MENU"

1 gim =

s

Procédure

e Par simple appui sur la touche [MENU], le
menu apparait sur tout I'écran.

N

-

SEL MENU BY TRACKBALL :
MENU ITEMS WITH RANGE KEY

ECHO STRETCH ON OFfF
1. REJECT ON OFF
PANEL DIMMER] 0 1 2 3 4

e Avec le trackball, sélectionnez le theme qui ]
2
3
4| PLOT INTVL JCONT 30S IM 3 6M
5
8

vous intéresse.

e Puis sélectionnez une valeur avec la touche
[RANGE] (+ ou-)

PLOT BRILL Low HIGH
RANGE (NM) |1/4 172 3/4 1 1,523
SET WITH |46 8 12 16

{RING)
TIWATCHMAN OFF SM |0M 20M
BINAV DATA ON OFF

EBL/4CURSOR TRUE REL

el f
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DESCRIPTION DU MENU

NG MENU FONCTION Reglage
usine
1 ECHO STRETCH Active/supprime la fonction Echo Stretch qui OFF
(étirement d’écho) étire les échos pour une meilleure discrimina-
tion
2  INTERFERENCE Reéduit ou élimines les interférences radar ON
REJECTION (suppres-
sion d’interférences)
2 PANEL DIMMER Reégle I'éclairage du panneau de commande 3
(éclairage panneau de| sur 5 niveaux
commandes)
£ PLOT INTERVAL Change le temps de tragage (plotting) en 5 CON
étapes : 30 s., 1, 3 ou 6 min., en continu.
3 PLOT BRILLIANCE Regle la luminosité de la trace des échos LOW
3 RANGE (échelles) Préréglage des échelles que vous voulez utili- 1/4
ser (présentation en video inverse) 172
1) Avec la touche [RANGE], placez le trait de 1
soulignement sous I'échelle que vous voulez 2
changer. 4
2) Appuyez sur [RING] pour sélectionner ou 8
oter. Le nombre maximum d’échelles = 12 16
E (la totalité) et le minimum = 2
7 WATCHMAN (veille) Met en fonctionnement et sélectionne OFF
'espace de temps de veille.
1) Sélectionnez 'espace de temps de veille
avec la touche [RANGE] (5 min, 10 min, ou 20
min)
2) Activez la fonction de veille en appuyant
sur [MENU]. Le témoin "ECONOMY" s’allume
apres 30 secondes.
8 | NAV DATA Active/désactive la fonction affichage des OFF
data de navigation (raccordement a un appa-
reil de radionavigation nécessaire)
9 | EBL+ Sélectionne le relévement vrai (si connexion REL
CURSOR BEARING a un compas magnétique ou un gyrocoms-
pas) ou le relévement relatif.
TRUE = relatif au Nord vrai
REL = relatif au cap suivi par le bateau
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IV - MESURE DES DISTANCES ET DU RELEVEMENT

N'oubliez pas que, sur 'écran, le bateau est situé au centre et les cibles dans une projec-
tion de 360° ce qui permet de calculer facilement les distances et le relevement.

1. EVALUATION DES DISTANCES

a) A laide des CERCLES FIXES (cercles pleins) qui peuvent étre activés/désactivés
avec la touche RING.

Sachant que la distance entre les cercles s'affiche en haut a gauche de I'écran, juste
au-dessous de I'échelle en cours d'utilisation, il est aisé de calculer la distance ap-
proximative soous séparant de 'écho en question.

Ex.: Sur ’échelle 12 MN, la distance entre les 4 cercles est de 3 MN - La distance
d’un écho situé prés du 3eme cercle sera d’environ 9 MN.

. VRM = MARQUEUR
D’ECHELLE VARIABLE

CIBLE

CURSEUR — |

| DISTANCE DU CURSEUR

; ‘ﬁ\/ Vy L Indication VRM

L3 %sum  o.05nm .
< __DilSTANCE DU VRM

— e

b) Plus précise sera la distance évaluée a I'aide du CURSEUR ™+ "manipulé par le
trackball et le MARQUEUR VARIABLE (VRM = cercle en pointillés)

s Avec le trackball, amenez le curseur sur 'écho en question : en bas de I'écran, au
centre, apparait la distance entre le bateau et le curseur.

o Appuyez sur la touche [VRM] pour faire apparaitre le cercle en pointillés, position-
nez celui-ci sur la cible avec le trackball, puis re-appuyez sur [VRM] pour fixer la
position. Sa distance par rapport au bateau apparaitra en bas a droite de I'écran,
sous lindication VRM.

Pour supprimer le marqueur d’échelle variable, maintenez enfoncée la touche [VRM]
pendant 3 secondes.

¢) L'unité de mesure de la distance peut étre choisie (KM ou MN) ; la sélection est
faite a 'installation.
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2. EVALUATION DU RELEVEMENT

L= mesure de 'angle de relevement d’un écho s'effectue a l'aide du CURSEUR "+ " (mani-
Ul par le trackball) et 'ALIDADE ELECTRONIQUE ou EBL (ligne radiale en pointillés),
~tivée/désactivée par la touche [EBL].

Q) 0

o Agir sur le trackball pour amener le curseur ™+ "sur un écho.
L'angle de relévement de la cible en question apparait en bas de I'écran.

« Appuyez sur la touche [EBL] pour faire apparaitre ['alidade électronique, puis, en
agissant sur le trackball, positionnez celle-ci sur I'écho et re-appuyez sur [EBL]
pour fixer sa position. Le relévement de la cible se lit en bas & gauche de l'écran.

Pour effacer I'alidade, maintenez appuyée la touche EBL pendant 3 secondes.

12N yag115.0 =
LoN T
3.0 ™~

\}s

Indication MAG (com/f P

=]
(v
[

\W L CIBLE
\“},‘ ~ CURSEUR

) | ™ EBL

| 4

Indication EBL \ \ /

:E_E,-Ex‘."EN DE L'EBL \ /Aw RELEVEMENT DU CURSEUR

.r[atn‘ T . Jo R ‘J R=relatif
T : T= vrai

_‘

NOTE : |

L= calcul effectué est dit en "relévement relatif* (confirmé par la lettre "R"), c'est-a- i
dire que le cap est calculé par rapport au cap du bateau.

Par contre, si le radar est connecté & un gyrocompas ou un compas électronique, le
relévement est dit 'vrai®, ¢’est-a-dire calculé par rapport au Nord vrai. Ce mode de
calcul est confirmé par la lettre "T" (True) située a droite du relévement, et par l'indi-
cation GYRO ou MAG en haut de I'écran (le mode est choisi a I'installation).
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V - AUTRES FONCTIONS

1. EXCENTRAGE ET AGRANDISSEMENT DE L'IMAGE

La touche [SHIFT/ZOOM] comporte deux fonctions : I'excentrage et 'agrandissement de
I'image ; chaque pression de cette touche améne un changement, sleon la séquence sui-

vante :
ZOOMj

NORMAL SHIFT

—

1) Fonction SHIFT

Avec le trackball, positionnez le curseur & un endroit choisi sur I'ecran, puis appuyez
sur [SHIFT/ZOOM] : I'indication "SHIFT" s’affiche en haut a gauche de I'écran, et la
position du bateau, habituellement au centre, se retrouve sur le curseur.

L'avantage de cette fonction est de pouvoir augmenter la visualisation des échos a
'avant du bateau, sans pour autant changer d’échelle.

NOTE : si le curseur n’est pas a l'interieur de I'échelle lorsque la touche est tapée,
un bip sonore retentit et le cercle fixe le plus a Pextérieur clignote deux fois, méme si
les cercles sont désactivés.

2) Fonction ZOOM

Positionnez le curseur sur une cible choisie ou sur la zone que vous voulez agrandir.

Appuyez sur [SHIFT/ZOOM] : I'indication "ZOOM" apparait en haut a gauche de
I'écran et clignote. La zone comprise entre le bateau et la cible, ou la zone choisie,
est agrandie 2 fois. L'écran peut étre ainsi mieux analysé, sans changer d'échelle.

Pour désactiver cette fonction, re-appuyez sur [SHIFT/ZOOM] ou changez d’'échelle.

SHIFT Z:}O)/f‘\
=&
3
t ~
! |
hY / \ S
Placer le curseur a I'endroit de- L'image est excentree L’image est agrandie

siré, puis taper [SHIFT/ZOOM]




HE=

2. FONCTION ALARME

La fonction alarme permet de délimiter sur I’écran une zone s'étendant de 0 a un maxi-
mum de distance et de 0 a 360°, appelée ALARME D'APPROCHE (IN) ou ALARME DE
MOUILLAGE (OUT). Ainsi, lorsque un écho (bateau, ile, etc...) entre dans cette zone, une
alarme se declenche pour attirer I'aftention de I'utilisateur.

Z:neld‘e surveillance Clignotant
ad ef1r-\1r |
Ao s
( ~ T T e *GUARD
//‘ ‘ l _\\ A ».\\
i e Ti.\‘w———D ‘
i e | e ot
Amener le curseur
sur A (ou B) gt
UARD
appuyer sur
PRUY ALARM
(1) (2)
Amener le curseur
l sur C (ou D)
lignotant
Disparait Glignte
> ST w\‘l‘_@m ’”‘[""\m TGUARD

Re-appuyer sur
[GUARD/ALARM]

1) Définissez en théorie une zone de surveillance, puis visualisez-la sur I'écran
comme suit (voir figures ci-dessus).

2) Positionnez le curseur sur A (ou B), puis appuyez sur [GUARD] : la fonction
alarme est activée, confirmée par I'apparition de l'indication * GUARD en haut a
droite de 'écran (I'astérisque clignotante signifie que la zone est partiellement délimi-
tée).

3) en tournant le trackball dans le sens horaire, positionnez le curseur sur C (ou D),
puis re-appuyez sur [GUARD] : I'astérisque disparait, et I'alarme est activée aprés 2
ou 3 rotations de I'aérien, lorsque le mode Auto In ou Auto Out a éte décidé.
L'indication GUARD est alors remplacée par "G (IN)" ou “G (OUT)"

NOTE : pour obtenir une zone sur 360° tournez le trackball a fond dans le sens anti-
horaire.

4) Ainsi, tout écho entrant dans la zone délimitée, ou en sortant, déclenchera une
alarme sonore que vous pourrez arréter en appuyant sur [GUARD] : l'indication
GUARD apparaitra en négatif, mais la zone reste visible sur I'écran.
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5) re-appuyez sur [GUARD] pour re-enclencher I'alarme. L'indication GUARD dispa-
raft au bout de 10 secondes, et est remplacée par "G (IN)"ou "G (OUT)".

6) Pour supprimer la zone d’alarme/l'alarme sonore, maintenez appuyée la touche
[GUARD] pendant 3 secondes.

NOTE
Sélectionnez une échelle supérieure lorsque l'indication UP RANGE apparait.

‘ N'oubliez pas de bien régler les commandes A/C SEA, A/C RAIN, FTC et GAIN
} pour une meilleure discrimination des échos.

ALARME D’ARRIVEE (IN) / ALARME DE DEPART (OUT)

Une fois la zone de surveillance entiérement délimitée, le radar repére les cibles se trou-
vant dans les limites pendant 8 a 12 secondes.

e Cas n®1: Le scanner repére des cibles a I'intérieur de la zone de surveillance :
lindication "G (OUT) " s'affiche, et I'alarme sonore se déclenche lorsque ces cibles
franchissent les limites de la zone de surveillance (elle reste silencieuse si ces
méme cibles restent a l'intérieur des limites).

]

J
i NOTE

Les lignes pleines
indiguent quand les
alarmes se déclenchent

1) G (OUT) 2) G(IN)

e Casn°2:lln’y apas de cible dans la zone de surveillance : l'indication "G (IN)"
s'affiche, et I'alarme sonore se déclenche lorsque une cible rentre dans la zone dé-
limitée.
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3. FONCTION PLOTTING

Avec la fonction Plotting, vous pouvez suivre sur I'écran le déplacement de certains ba-
teaux naviguant dans les limites de ['échelle en cours.

Appuyez sur la touche [PLOT] : le suivi du mouvement des échos se fait toutes les
15 secondes.

En haut & droite de I'écran apparaissent I'indication "PLOT", ainsi qu'un compteur du
temps écoulé depuis que la fonction a été activée (temps maximum : 99 min. 59 sec.)

PLOT 3M [
18:25

Le temps préréglé en usine est de 15 secondes, mais vous pouvez sélectionner d’'autres
temps de tracage :

Appelez le Menu en tapant la touche [MENU], puis sélectionnez 4. PLOT INTERVAL",
et en agissant sur le "+ "de [RANGE], sélectionnez le temps de tragage qui vous
convient : 30 sec., 1 min., 3 min., 6 min.

Le temps choisi (sauf 15 sec.) apparait a cété de l'indication PLOT.

Pour supprimer cette fonction, re-appuyez sur [PLOT].

LUMINOSITE DU TRACE

La luminosité du tracé des échos peut étre choisie en sélectionnant "5. PLOT BRILLIANCE"
dans la fonction MENU.

4. AFFICHAGE DES INFORMATIONS DE NAVIGATION (DATA)

Lorsque le radar est connecté a un systeme de radionavigation au format NMEA 0183 ou
FURUNO CIF (Loran C, récepteur GFS, ...), il est possible d’obtenir I'affichage des infor-
mations suivantes en bas de l'écran : Position du bateau en Latitude/Longitude (ou en

TD). cap et distance d’un point sélectionné par le positionneur, la vitesse du bateau, son

2o ef sa route.

(%]

e plus, si le radar est connecté a un compas électronique ou un gyrocompas, le bateau
ut étre relié a un waypoint (visualisé par un petit cercle en pointillés sélectionné par le

e
avigateur.

b gt
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Pour obtenir cet affichage, appelez le MENU, puis sélectionnez "8. NAV DATA"

12 NM

MAG115.0°
T

Si vous désirez la position en TD, appuyez sur GAIN, puis a nouveau sur GAIN pour reve-
niren /L.

5. AGRANDISSEMENT D’ECHOS

Sur les échelles de 1,5 a 16 milles nautiques, il peut étre fastidieux de discerner certains
échos de petite taille. Pour remédier a cet inconvénient, vous pouvez étirer ces petits
échos en sélectionnant ™. ECHO STRETCH" dans le Menu.

La fonction est confirmée par l'indication ES en haut a droite de I'écran.

Pour désactiver cette fonction, sélectionnez OFF dans le menu.

NOTE : Cette fonction est inopérante sur les échelles de 0,25 a 1 MN (I'indication
"ES" apparait en négatif pour attirer votre attention).




af I

6. FONCTION "VEILLE"

Lorsqu’il est en mode "veille", le radar emet pendant environ 1 minute, a des intervalles
predéterminés. Cette fonction permet a I'utilisateur de déceler des échos de cibles dans la
»one de surveillance, sans que, pour autant, le radar tourne en continu.

Lorsque le mode "veille" est enclenche, un compteur interne agit sur le radar toutes les 5,
10 ou 20 minutes : celui-ci émet alors durant 1 minute,

1) Délimitez une zone de surveillance avec la fonction alarme (voir p.16).

2) Appuyez sur la touche [MENU] et sélectionnez "5. WATCHMAN" avec le trackball.
Puis sélectionnez un intervalle de temps avec la touche [RANGE].

2) Re-appuyez sur [MENU] pour activer le mode "veille" - lindication "WATCHMAN"
apparaft en haut de I'écran, le radar émet pendant une minute, puis revient en mode
stand-by. Le témoin "ECONOMY" s'éclaire.

4) Le radar commence a émettre aprés le temps sélectionné en 2. la zone de sur-
seillance est analysée.

4.1) Sitout est normal, le radar revient en mode stand-by, et continue a
émettre en mode "veille".

4 2) Sila situation est différente de la précédente, une alarme sonore se
déclenche, annule le mode "veille" et le radar émet en continu.

on

Bour znnuler le mode "veille" manuellement, appuyez sur unée touche quelcongue.

OTE - Le mode "VEILLE" peut étre utilisé sans zone de surveillance préétablie.
)ans ce cas, un bip sonore se déclenche chaque fois que le radar commence &
I

el

etire. Appuyez sur une touche quelconque pour annuler le mode "VEILLE"

D
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RECHERCHE DE PANNES PAR L’UTILISATEUR

1. Rien n’apparait sur I'écran

o \érifier la batterie, les cosses, I'alimentation, le cable d’alimentation

o Sassurer que le fusible n'a pas brilé. Sitel est le cas, le remplacer par un fusible
de la méme valeur.

2) Pas d’échos, mais affichage des caractéres numériques et des indicateurs a I'écran

o Vérifier la prise de 'aérien

3) Faible sensibilité

e S'assurer que les réglages sont bons : le GAIN pas trop bas, 'A/C SEA pas trop
gleve, le FTC en fonctionnement.

e La luminosité est-elle suffisante ?

e |a surface du rateau doit étre nette.

4) Souffle important

o \Vérifier que la mise a la masse est correcte

5) Pas de balayage

e Vérifier la connexion de ['aérien
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INSTALLATION

Le radar Model 1721 se compose d’un indicateur relié a un aérien par un cdble unique
(15 m en standard). Il fonctionne entre 70.2 V et 31.2 V courant continu.

1. INSTALLATION DE L’AERIEN

L’aérien, de tres petite taille

(@ 235mm x 210mm de hauteur)
doit étre installé dans un endroit
le plus dégagé possible, comme
dans les exemples ci-contre.
Pour obtenir le meilleur rende-
ment, il est toutefois recommandé
d’installer I'aérien entre 3 et 6
meétres au-dessus du niveau de
la mer.

Procédure d’installation

f RADOME
r 1) Pour ouvrir le radome, Gter tout d’abord les

1 I . BASE RADOME 4 vis M1'O, jes r\ondelfes grower et les _rondelles
=== Rondelle plate plates situees a la base du radome (Fig. 2).

= -—Rondelle grower

Fig. 2 E"V]s M10

2) Dévisser les 4 vis de fixation de maniére a
séparer le radome (blanc) de la base (bleue)

(Fig. 3)
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3) Préparer une assise pour le moteur ( épaisseur = 5 a 10 mm, préparée localement) qui
doit étre placée parallélement a la ligne de flottaison du bateau.

Cette assise sera percée de 4 trous diam. 12 mm pour les vis de fixation, et de 1 trou
diam. 20 mm pour le passage du drain caoutchouc (impératif) (cf. fig. 4)

Fig. 4
ARRIERE DU BATEAU

4) Positionner la base du radome sur I'as-
sise, en orientant le presse-étoupe du ca-
ble de liaison entre I'indicateur et I'aérien
vers l'arriére du bateau (Fig. 4) et la fixer
avec les 4 vis M10x25, les rondelles plates
et rondelles grower comprises dans le lot

\I d’installation.
o

Trou diam.
20mm pour
drain caoutchouc

e "™ Rond . A i
Hosivard. prégarer S s 5) Introduire le cable de liaison dans le
IR Mg H004) trou prévu a cet effet et situé a la base du
radome.

NOTE : Aprés le passage du céble dans I'assise, appliquer de la graisse autour du céble
pour eviter les entrées d'eau. Il est également recommandé de faire courir le céble le plus
loin possible des autres équipements électriques, afin d’éviter toute interférence.

®435
e
™~
3 e
¥ <
Si 7% 14 \{ W
| "L BASE 4
Fondells plate RADOM
DRAIN CAOQUTCHOUC Rondalla growsr e ASSISE
(1 (Faire un trou diam. 20m ECROU mezj
sur assise) /";Q" Fig. 5
Lors de la fixation du
radome, ne pas serrer
les vis trop fortement
AVANT DU BATEAU
(1) PRESSE
ETOUPE
] - i ) TROU DE FIXATION
(1) Drain caoutchouc et presse-étoupe montés en usine POUR VIS M10 (X 4) F!g 6




le en desserrant les 2 vis M4 (cf. fig. 6) et desserrer le presse-
cable a l'arriére de la base du radome.
masse en utilisant une des 2 vis M4,
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les 3 connecteurs P801 (9 pins), P813 (2 pins) et P810 (10 pins).
r le presse-étoupe et le serre-cable.

|

8) Repositionner le radome sur sa base, en prenant
soin d’orienter la fléche vers I'avant du bateau (fig. 8),
puis refermer le radome sans serrer les vis, car il fau-
dra I'ouvrir a nouveau pour les réglages aprés I'instal-
lation.

/7; RADCME
/ T e = s

AVANT wl®
DU BATEAU

Fig. 8 I
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2. INSTALLATION DE L’INDICATEUR

L'indicateur (276mm largeur x 223mm hauteur X 248mm profondeur) doit étre installé dans un
endroit suffisament protégé des chocs et des projections d’eau, et étre accessible a tous
réglages.

Il doit se trouver a une distance réglementaire du compas, soit 70 cm minimum.

Trou de fixation (x &) : :
(diam. 4,5) =
80 e
é\ om

—

Fig. 9

Montage

L’indicateur est fixé sur un étrier support. Le montage peut se faire sur cloison, sur
console ou au plafond, en suivant la procédure ci-apres :

1) Repérez I'emplacement des trous de fixation (5) a I'aide de I'étrier support.

2) Percez 5 trous de diam. 7,5 mm, puis fixez I'étrier support & I'endroit hoisi avec les
5 vis livrées avec I'équipement.

3) Sans serrer, fixez les molettes et les rondelles sur I'indicateur.

4) Installez I'indicateur sur le support et serrez

Aligner les cotés
de l'isolateur sur

s> 4 les encoches,
7 puis appuysr
.

les molettes apres avoir choisi I'inclinaison.

b

. ve e i ; Isolateur de vibrations
NOTE : afin que I'indicateur ne subisse pas les vibra- / en caoutchouc
tions du bateau, vous pouvez installer les isolateurs

en caoutchouc (livrés avec ['étrier) comme sur la fig.

10.

Fig. 10
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3. RACCORDEMENTS

Tou S reccorgements s’effectuent sur P'arriére de l'indicateur.

%]
[8H)

AERIEN

Desserrer
pour ouvrir

Fusible 5A

253?25%1;§{k$ gt‘

® R e T

i o
L y max)
=

J

@m
;Qo_:a
34

' 1l [P~ desserrer
= ; //v@ / / S @] pour ouvrir
esserrer = ey 1
pour ouvrir -+
Connecteur__/
NMEA 183
Connecteur
gyrocompas

Fig. 11

1) AERIEN : Connecter le cable multiconducteur de I'aérien a I'arrigre de Pindicateur

2) ALIMENTATION :
Le cable d’alimentation est livré avec une fiche soudée & une extrémité.
Passez I'autre extrémité & travers le capuchon protecteur (livré) pour I'étanchéité, puis
connectez le cable a I'indicateur, et enfin recouvrez la fiche avec le capuchon.
Branchez le cable aux batteries du bord, fil blanc au (+) et fil noir au (-).

3) MISE A LA MASSE : Réunir la borne de masse (écrou) & la masse du navire.
Ce fil doit étre le plus court possible.

4) CONNEXION DU GYROCOMPAS (OU FLUXGATE)

Si un gyrocompas est installé sur FORMAT AD 10 S/AD100
votre bateau, vous pourrez lire le
relevement vrai du cap du bateau, du BLANG DATAH (+)

curseur et de I'EBL (alidade électro-

nigue de relévement). NOIR DATAG ()

Céble 2250269-0 JAUNE  SHIFT H (+)

Connecter le cable de liaison 2250269-0

(option) sur 'arrigre VERT _SHIFT G (-




e

1) Maintenez appuyeée la touche [MENU] pendant 10 secondes pour faire apparaftre
le menu INSTALLATION ; sélectionnez "3. MAG/GYRO" avec le trackball, puis
"GYRQO" avec la touche [RANGE].

2) Tapez & nouveau la touche [MENU]; "GYRQ" s’affiche en haut de I'écran.

NOTE :Le FLUX 50 ou le C2000 peut étre connecté 4 la place du gyrocompas.
Dans ce cas, sélectionnez "MAG" dans le menu INSTALLATION.

5) CONNEXION D’UN POSITIONNEUR FORMAT NMEA 183
Connecter le cable en option
NMEA 0183 réf. 2250021 #3 DATAH (+) Orange
(code 0.000.1149.4) a I'arriére de I'indicateur #4 DATAC () Jaune

%#1 non connecté

# 2 non connecté

4. VERIFICATIONS DE L'INSTALLATION

L] L’entrée du cable sur la base du radome est bien située a I'arriére de celui-ci,
dans I'axe du bateau

[] Les vis de fixation du radome sont suffisament resserrées
[ Le presse-étoupe a été étanchéifié a I'arriére du scanner

[1 Le cable est bien fixé le long du mét ou sur son passage, et ne subit pas d’inter-
férences générés par d’autres cables

[] Les branchements sur la batterie sont corrects

[ vérifier que les prises a 'arriére de lindicateur sont correctement branchées et
qu’elles tiennent bien.

5. REGLAGES A L’'INSTALLATION

1) PREMIERES OPERATIONS

a) Mettez I'appareil en marche en appuyant sur [POWER], et attendez I'affichage de
"ST-BY", soit 1:30. Pendant ce temps, positionnez la commande GAIN sur 2 heures,
et tournez les commandes A/C RAIN et A/C SEA & fond dans le sens anti-horaire.

b) A I'apparition de "ST-BY", appuyez sur [TX] : I'image apparait sur I'écran (échos)
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C) Tourner le GAIN jusqu’a ce qu’un léger souffle apparaisse sur I'écran, puis sélec-

19

tionnez une petite echelle avec le "-" de [RANGE]. Puis agissez sur A/C SEA jusqu’a ce

s echos des cibles apparaissent clairement sur I'écran.

2) REGLAGE DU BALAYAGE

NCORRECT CORRECT INCORRECT

Fig. 12

Comme e demontrent les exemples ci-aprés, des défauts peuvent étre décelés sur I'é-
Cran. Ex. - un guai ou une jetée déformée, une erreur de distance sur une petite échelle.
Pour les corriger, il faut régler le temps de balayage en procédant comme suit :

a) Positionner I'appareil sur une petite échelle (0,25 MN) et régler les commandes
GAIN et A/C SEA.

MENU SEL MENU BY TRKBALL :
ITEMS WITH RANGE KEY

Curseur B | 03590361 xx ]

Numéro de programme

i
r Nombre d’heures passées
;» par le radar a tourner

|1 | HD  ADJ | TOTAL ONTIME

‘2 | TMG ADJ 00000:00 |

3 / GYRO| TOTALTXTIME - Nombre d’heures passées
par le radar a émettre (trés

4 |/ kM 00000 : 00 utile pour déterminer la du-
‘ rée du magnétron qui est de

3000 heures environ)

Fig. 13a- MENU INSTALLATION

b) Repérer sur I'écran un écho faisant
une ligne droite (ex. une jetée)

SEL MENU BY TRKBALL -
MENU ITEMS WITH RANGE KEY

¢) Maintenir appuyée la touche [MENU]
(environ 10 secondes), jusqu’a ce que
le

menu INSTALLATION apparaisse.

1 HD ADJ |DSPLSTRTGT
TMG ADJ |ON SHORTRNG

3 / GYRO |PRESS -/+ KEY
d) Sélectionner "2. TMG ADJ" avec le

trackball. 4 | M / «km TO STRAIGHTEN

Fig. 13 b - REGLAGE BALAYAGE
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e) Tout en regardant la cible choisie, agir sur le "+" de [RANGE] (si la cible est ren-
trée vers le centre) et le "-" de [RANGE] (sila cible est poussée vers Pextérieur) jus-
qu‘a ce que la ligne devienne droite, puis tapez [MENU] pour terminer le réglage.

3) REGLAGE DE LA LIGNE DE FOI

Pour caler ja ligne de foi et compenser
toute erreur de positionnement du scan-
ner, procéder comme suit : —

LIGNE DE FOI

W

33

a) Repérer une cible sur I'écran (échelle
sur 1/8 ou 1/4 mille), proche de la ligne

de fOI,‘ SHr laque”.e o pOS\JtIOﬂnB Palidade PRELEVEMENT SUR RADAR PRELEVEMENT SUR CARTE
de relevement. Lire ce relévement au bas

de I'écran.

b) Relever I'angle de cette cible sur une
carte marine ou un compas

COINTACT REED

¢) Comparer les relévements radar et
LIGNE DE FOI

carte, et s’il y a un important
décalage, corriger en procédant comme
suit : Fig 14

d) Oter le radome et desserrer
legérement les deux vis qui maintiennent le contact reed (voir ci- contre).

Deplacer le contact reed situé a I'intérieur du scanner dans le sens de la rotation de I'an-
tenne si A est plus grand que B et dans le sens contraire si B est plus grand que A.

e) Resserrer les vis et remettre le radome en place (fleche dirigée vers I'avant du bateau).

f) Maintenir appuyée la touche [MENU] pendant environ 10 secondes pour faire apparaitre
le menu INSTALLATION.

g) Sélectionner "1. HD ADJ": la ligne de foi et les range markers s’affichent (fig. 15a)

h) Identifier une cible (bateau, bouée ...} pres de la ligne de foi (échelle 1/8 ou 1/4 mille), et
taper une touche [RANGE] pour positionner la ligne de foi sur la cible (fig. 15b), puis taper
[MENU] pour terminer le réglage.

LIGNE DE FOI
[pointillés) T~

Echo de cible

Marqueurs
d’échelle variables

T SEL MENU BY TAKBALL
TEMS_WITH RANGE KEY

iny | SEL MENU BY TRBALL.
ME'i‘U ITEMS WITH RANGE KeY |

MENU

! TG BISECT BOW
j 3 {EW® ./ orRn | oR TGT waTd

il HD  ADY | PRESS - /4 KEY
2 (MG ADY TO BISECT BOW
13 |28/ 6vro | om Tor wirk

4 |NER kM| DOTYED HD MAK.
= R I
e ————

Fig. 15

@)
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